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福島第一原子力発電所現地確認報告書 

 

１ 確認日 

令和８年５月２７日（水） 

 

２ 確認箇所 

５号機原子炉建屋（図１） 

 

３ 確認項目 

２号機ＰＣＶ内部調査・試験的取り出しに向けた５号機格納容器貫通孔等

の状況確認 

 

４ 確認結果の概要 

東京電力では、２号機においてロボットアームを用いた原子炉格納容器（以

下「ＰＣＶ」という。）の内部調査及び燃料デブリ試験的取り出し（以下「試

験的取り出し等」という。）を計画しており、令和８年夏頃からの着手に向け

た準備作業が進められている。 

今回、ＰＣＶ、原子炉圧力容器等の基本的な構造が２号機と類似する５号機

において、試験的取り出し等に係る作業箇所の構造を確認した。（前回確認日：

令和７年５月１４日） 

・２号機の試験的取り出し等においてロボットアームを進入させるＰＣＶの

Ｘ-６ペネトレーション※１のほか、ＣＲＤレール※２、ペデスタル開口部※３等

の配置状況や構造について確認した。（写真１） 

・前回確認時から特段の変化は認められなかった。 

※１ Ｘ－６ペネトレーション：ＰＣＶ側面に設けられた貫通孔。２号機における試験的取り出し等に

おいてロボットアームの進入口として用いられる箇所。 

※２ ＣＲＤレール：制御棒駆動機構（ＣＲＤ）の搬入や据付等の際に用いられるレール。２号機にお

ける試験的取り出し等では、ロボットアームを進入させる際の障害となるため切断が計画されて

いる。 

※３ ペデスタル：原子炉圧力容器を下部から支持する、配筋をコンクリートで覆った筒状の構造物。

２号機における試験的取り出し等では、開口部からロボットアームを進入させる。 

https://www.pref.fukushima.lg.jp/uploaded/attachment/691976.pdf
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図１ 福島第一原子力発電所構内概略図 

 

 

 

（写真１－１） 

Ｘ－６ペネトレーションの状況

（ＰＣＶ外側から撮影） 

※写真は５号機 

 

 

 

（写真１－２） 

Ｘ－６ペネトレーション及びＣ

ＲＤレールの状況（ＰＣＶ内側

から撮影） 

※写真は５号機 

 

 

 

（写真１－３） 

ペデスタル開口部及びＣＲＤレ

ールの状況 

※写真は５号機 

 

 

５ プラント関連パラメータ等確認 

  確認したデータについて、異常な値は確認されなかった。 
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