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ロボットハンド用
小型高トルクブラシレスDCモーターの開発

令和3年度

第一回ロボット部材開発検討会

2021年 9月 3日
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会社概要

社会の大丈夫を
つくっていく。

C＆P事業本部

EMS事業部

沖マイクロ技研

国内拠点（工場）

(株)アダチプロテクノ

海外拠点（営業所）

沖微型技研（香港）

有限公司

海外拠点（工場）

東莞沖美億電子

有限公司

OKIグループ OKIマイクロ技研 OKIマイクロ技研
グループ
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沖マイクロ技研の事業について

OA 金融

ガス アミューズメント

ステッピングモーター、ロータリーソレノイド、
それらを利用した応用製品、ユニット製品を提供
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沖マイクロ技研の取り組み

私たちは、今まで培ってきた精密電磁アクチュエーターの技術を
活かし、ロボットハンド、マニピュレーター用の小型ブラシレスDC
モーター及び周辺モジュール、関節機構の開発に取り組んでおり
ます。

概要

電磁アクチュエーター技術 ロボット関連製品開発
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沖マイクロ技研の取り組みについて

３つのSTEPによる開発の取り組み

１ステップ

モーター

２ステップ

周辺モジュール

３ステップ

ロボットハンド

開発・
商品化
ステップ

企業と共創

モーター

制御
回路

センサ
(ﾚｿﾞﾙﾊﾞ)

ギヤ
ヘッド

1step

ロボットハンド

顧

客

周辺モジュール

2step

3step
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１ステップ 小型高トルクBLDCモーター開発

取り組み（１次試作）

試作品仕様

サイズ Φ12 Φ10

相数 3相

極数 4極

スロット数 6スロット

結線方式 デルタ結線

外径 Φ12㎜ Φ10mm

全長 27.3㎜ 30.3㎜

抵抗値 4.3Ω 3.9Ω

センサー ラッチングタイプホールIC

その他 コア―ド構造
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◆目標値と１次試作仕様

項目 目標値

サイズ
外径 Φ12mm以下

厚さ 30mm以下

特性

回転数
5600rpm

（6ｍN・m時）

起動トルク 14mN・m

トルク定数 10mN・m

その他 位置検出 センサ搭載

他社従来製品の
1.5倍の特性が必要
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１ステップ 小型高トルクBLDCモーター開発

取り組み（１次試作）

◆開発の成果

項目 目標
1次試作結果

Φ12 Φ10

サイズ（体積）
Φ12mm×30

㎜以下
-22% -39%

定格回転数
(6mN・m 時)

5600rpmMin +7% +14%

停動トルク
(mN・m)

14.0Min +14% -14%

トルク定数
（mN・m/A)

10.0Min +25% -5%

判定 〇 △

他社 試作品

同等サイズ（体積）
換算によるトルク定数比較

Φ12サイズは目標達成
Φ10サイズは停動トルク、

トルク定数が
目標未達成
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１ステップ 小型高トルクBLDCモーター開発

取り組み（１次試作）

伸ばした状態 曲げた状態

指 カム モーターセンサー 減速機 チャック センサー 減速機 モーター

チャック開チャック閉

展示会での評価と要望

・モーター等アクチュエーターの小型化は、ロボットハンド等の小型化へ

の期待が高い。

・モーターのみではなく、周辺モジュール（減速機やセンサー、制御回

路）とのセット、さらには、ロボットハンドとして購入を望む声が多かった。

◆ロボデックス展への出展（ミューラボ様ブース）

指根元で約２㎏の

重量を持ち上げる

ことができる
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１ステップ 小型高トルクBLDCモーター開発

取り組み（量産設計）

◆１次試作の課題

起動性の向上 組立性の向上 量産コスト

現在は上記３つの課題解決案検討し、試作を推進中
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製品カタログ
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ご清聴ありがとうございました。


